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Contexte Sciel Itlflq e

Dispersions élémentaires

Réglage de la machine

< Choix de la machine

Stratégie de mesure
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*  Les vibrations de la Les machines
salle de mesure

* Les réglages de la

* Laluminosité
machine Le plan de

* Le flux d’air
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e la températur o Le composants dela mesure

Les Caractéristiques
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Dispersion totale

machine .,
* Letemps ) *  Repetitions
& s * La maintenance S de surface
acquisition o Les étal . * [terations Brill

es étalonnages e . i
librati & *  Ordre de mesure Trl agce I’ Opérateur

calibrations . ype de paysage

(oriente, periodique, *  Sensibilité

gradient et processus)  ®  Expérience
*  Connaissance de la suyface

Remarque : II faut également prendre en compte le paysage de la

sugpace -> Anticiper I ordre de grandeur des paramétres et leur tendance
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Mesure long terme : Observation
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Conclusion

L’incertitude dépend de
la pente / du gradient

de la surface

6,(0) =

l>

dx

Reference : Liu et. al., Estimation of measurement uncertainty caused by surface gradient
for a white light interferometer, Journal : Applied Optics, October 2015
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Surface d’étuc]e

En quelque mots :

SEBUM Ly
CAPILLARITE
b La lingette
microfibre

INTERACTION AVEC L'HUMAIN '
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Digital Surf

OPTIQUES

LIMITE L’ABRASION

CAPTATION DES PARTICULES

SMARTPHONE
CAPTEURS CCD

ECRAN
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L’Alicona Infinite Focus G5

Principe de fonctionnement :

/' \

’ Lentilles Source de

A

Conclusion

lumiere
On mesure en tout point de la

@ surface une nuance de gris ,et
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Plan de
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Critere de focalisation

x=5 Eixels |

Mais encore ... ' | , ;
X,Y sampling Fréquence
Mo py J L Focalisation (StD)
j acquisition R
*— ——
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e > >
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L/ Max
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Les inputs

v

Résolution
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@ d’acquisition
Gain du
capteur CDD

/ scanning

Latérale

Légende
. Pixel mesureé

Zone d’intérét pour la mesure

x: Resolution laterale (pixels)
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Plan de mesure

)

Mesure sur 5 zones

differentes, 100 fois par zone

dicona

Settings :
Objectif 20X

Résolution latérale : 3um
Résolution Z : 50nm

Conclusion

Plan de mesure simple, rapide et facilement automatisable sur les

instruments actuels

INSTITUT NATIONAL BINSTITUT
DES SCIENCES c ARNOT

APPLIQUEES
HAUTS-DE-FRANCE M ARTS

I 22\ INSA




r

C_ D R Groupement
LAMIH de recherche

Surf Topo - 2077
Topographie des Surfaces

Calculs des maps de gradients et StD

Qe
] ) '/l;or:l:;secr L( UnIVEI'SIte
il riaron Polytechnique
Dlgltal Surf

UMR CNRS 2201 HAUTS-DE-FRANCE

200 8

S
. -
. . w @
= 8
400 8 B £
c N >
= = 5 9
[ ; = = 3
X 600 i 5 & E
< ~ g = g
> @ w

800 f 5= 5 n

5

Gradient(Gr) in log10

Deéfinition :

Outils permettant I’interaction
Homme/Machine, mettant en

avant la capacité d’une

200 4

- configuration d’un instrument a
% mesurer une surface donnée.
o
>

800 | =

1000

Standard Deviation Map (log 10 , um)

. : Développer sur Matlab
00 400 600 800 1000
x (pixel)
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ISO 25178 - Primary surface Information
S-ﬁ/l'er(/is):None Filtersettings Lower limit: 20.00 um, Upper limit: 372.6 pm
F: [Workflow]Formremoved (LS-poly 3) ;rmai:;:::vmess Vzallzz E,:It
Height parameters
Sq 33.16 um
Sk -1.356 Conclusion
Sku 4.331 . /.
= T Tricot synthetique
Sv 157.8 pm Fibre de longueur infinie de diametre entre 150 et 180 um
Sz 256.6 pm . o,/
- = Pas de pilosite
Information Fibre entre Sa moyen de 22.3 sur les 5 zones
The studiable contains non-measured points. The results are cl..
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Conclusion :

20 En cumulé, plus on mesure plus on a de « chance

0 d’acquérir des points qui été des PNM
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%MNaN (in log10)
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Mean Gradient(Gr) Map (in log)
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Résultats sur I'ensemble des surfaces
BZD5Contour Plot on all maps (log scale) 10L{ncertainties Evolution on all maps
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o 10°
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= = S Conclusion :
L] 2 ,
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(] — / . 7
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-— L
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Conclusions

SCIENTIFIQUE
« Les incertitudes dépendent du gradient

« Les zones 3 et 4 sont moins bien acquise mais les points captés sont tout de méme bon malgré un
nombre de PNM plus important - / Iq\ le tissu est un materiau poreux

GENERAL

. (ljJn othiIs de visualisation des incertitudes, implémentable pour tout les instruments de mesure est
eveloppe

Cet outil est basé sur un plan de mesure simple, rapide est facilement automatisable

La solution développé sur Matlab donc implémentable directement sur le PC d’acquisition
permettant I'adaptation des conditions de mesure en fonction du B2D plot

Perspectives

Appliguer le B2D plot sur d'autres état de surface
Implémentation dans le logiciel MountainsMap
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